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저작자를 밝히면 이용이 가능하지만, 영리 목적으로 이용할 수 없으며, 내용을 수정해서도 안 됩니다



02 ROBOTC 설치

1. EV3 로봇 조립하기

2. ROBOTC 소프트웨어 설치하기



EDUCATOR 조립하기

• Educator Vehicle with Attachments

– Driving Base

– Touch Sensor

– Ultrasonic Sensor

– Color Sensor Down

– Gyro Sensor

– Medium Motor
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http://edpia.net/lme/instructions/ev3-rem-driving-base.pdf
http://edpia.net/lme/instructions/ev3-touch-sensor-driving-base.pdf
http://edpia.net/lme/instructions/ev3-ultrasonic-sensor-driving-base.pdf
http://edpia.net/lme/instructions/ev3-rem-color-sensor-down-driving-base.pdf
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ROBOTC 소프트웨어 설치

1. http://www.robotc.net 접속
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http://www.robotc.net/


ROBOTC 소프트웨어 설치

2. [Download]-[ROBOTC 4.x MINDSTORMS] 메뉴 선택
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ROBOTC 소프트웨어 설치

3. [Download version 4.56] 버튼 클릭
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ROBOTC 소프트웨어 설치

4. [Run] 클릭
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ROBOTC 소프트웨어 설치

5. [Next] 클릭
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ROBOTC 소프트웨어 설치

5. [I accept the terms …] 선택 후, [Next] 클릭
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ROBOTC 소프트웨어 설치

6. [Next] 클릭
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ROBOTC 소프트웨어 설치

7. [Custom] 선택 후, [Next] 클릭
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ROBOTC 소프트웨어 설치

8. [Robot Virtual Worlds…] 선택 해제 후, [Next] 클릭
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ROBOTC 소프트웨어 설치

9. [Install] 클릭
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ROBOTC 소프트웨어 설치

10. [Finish] 클릭
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(퀴즈)

• 다음 중 우리는 어떤 프로그램을 실행시켜야 할까요?
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라이선스 등록

1. [Help]-[Add License] 선택
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라이선스 등록

3. 라이선스 정보 입력
– Product: ROBOTC for LEGO MINDSTORMS 4.x

– LicenseID:

– Password:

4. [Activate Online] 클릭
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로봇 형식(Platform Type) 지정

• 로봇 형식으로 LEGO Mindstorms EV3 지정

– [Robot]-[Platform Type]-[LEGO Mindstorms]-
[LEGO Mindstorms EV3]
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리눅스 커널 및 펌웨어 업데이트

EV3를 ROBOTC에서 사용하기 위해서는…

리눅스 커널 업데이트를 시행하고,

펌웨어(공유 라이브러리)를 설치해야 한다.

EV3 펌웨어(공유 라이브러리)는…

EV3와 PC 간의 인터페이스를 제공하는데,

EV3와 ROBOTC의 펌웨어 버전이 일치하지 않으면

EV3가 제대로 동작하지 않을 수 있다.



리눅스 커널 및 펌웨어 업데이트

• 리눅스 커널 업데이트

① EV3와 PC 연결

② EV3 전원 켜기

③ [Robot]-[Download EV3 Linux Kernel]-[Standard File 
(EV3LinuxImage_107X.bin)] 선택
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리눅스 커널 및 펌웨어 업데이트

• 리눅스 커널 업데이트

④ 진행 확인 메시지 창이 나타나면 [Yes] 클릭
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리눅스 커널 및 펌웨어 업데이트
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리눅스 커널 업데이트 진행 중 아래와 같이
업데이트 실패 메시지 창이 나타나면…

다시 한 번 업데이트 시도!



리눅스 커널 및 펌웨어 업데이트

• 펌웨어 업데이트

① EV3와 PC 연결

② EV3 전원 켜기

③ [Robot]-[Download Firmware]-[Standard File (librobotc.so)] 
선택
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[프로그램] EV3 브릭에 텍스트 표시

1. 새 파일 생성

[File]-[New]-[New File]

2. 저장

[File]-[Save]

☞ 파일명 입력 후 저장
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[프로그램] EV3 브릭에 텍스트 표시

3. 코드 작성
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task main()

{

displayBigTextLine(1, "Hello, EV3!");

sleep(5000);

}



[프로그램] EV3 브릭에 텍스트 표시

4. 컴파일 & 다운로드

[Robot]-[Compile and Download Program]

☞ 단축키: <F5>

5. 실행

Program Debug 창에서 [Start] 클릭
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[프로그램] EV3 브릭에 텍스트 표시

• 코드 설명
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task main()

{

displayBigTextLine(1, "Hello, EV3!");

// EV3 화면의 두 번째 줄에 큰 글씨로 “Hello, EV3!” 표시

sleep(5000);

// 현재 상태를 5초간 유지

}
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